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~ TAVAN STATIFLI GiFT DEDEKTORLU _
DIJITAL RADYOGRAFi SISTEMi TEKNIK SARTNAMESI

1. KONU:

Kurumumuz tarafindan satin alinacak "1 (bir) adet Tavan Statifli Cift Dedektorll Dijital
Radyografi Sistemi" ne ait teknik 6zellikler ve diger hususlari kapsamaktadir.

GENEL HUKUMLER:

"Teknik Sartnameye Uygunluk Belgesi" adi altinda hazirlanacak bu dokiimanda, teknik
sartname ve eklerindeki maddelere sirasiyla ayri ayr cevap verilecek ve cevap maddeleri,
brosir, katalog veya dokimanlarda, sartname madde numarasi verilmek suretiyle
isaretlenecektir. Bu belgede, cevaplarda verilen bilgilerin, hangi dokiimanda ve kaginci sayfada
oldugu da ayrica belirtilecektir. Cevap veriimeyen, isaretlenmeyen veya dokiimani belirtimeyen
maddeler, uygun olmadigi seklinde degerlendirilecek ve firma ihale disi birakilacaktir. Teknik
sartnameye uygunluk belgeleri, teklif veren firmanin antetli kagidina yazilmig, firma kaseli ve
firma yetkilisi tarafindan imzalanmig olacak ve resmi beyan olarak kabul edilecektir.

' 2.CIFT DEDEKTORLU DIJITAL RADYOGRAFI SISTEMININ GENEL TARIFI VE TEKNIK
OZELLIKLERI:

2.1.Bu teknik sartname 1 (bir) adet "Tavan Statifli Cift Dedektorli Dijital Radyografi Sistemi”
szelliklerini tanimlamaktadir. Cihaz, en az 2(iki) adet detektor ile her turli direkt radyolojik
tetkiklerin yapabilmelidir. Akciger statifine entegre sabit veya kablosuz dedektér, masada ise
kablosuz dedektér kullanilabilmelidir.
2.2.Teklif edilen sistem uluslararasi gincel ve lisansli DICOM 3.0 gérinta transfer sistemi
standartlarina uygun olmalidir ve en az agagida listelenen ozellikler bulunmalidir. DICOM 3.0
formatindaki kuru sistem lazer kameraya, CD ve PACS sistemlerine goruntu transferi mumkun
olmalidir. Sistemler DICOM 3.0 in en az asagidaki fonksiyonlarini ihtiva edecektir.

o Storage

e Storage Commitment (Depolama islemi yapan DICOM Store SCP ile génderen DICOM

Store SCU arasinda imajin sorunsuz depolandigini teyit eden onaylama)

« ModalityWorklist Management (MWM) (HIS/RIS server'dan hasta listesi ‘'worklist' alabilme)

e Query/Retrieve (Send / Transfer)

e ModalityPerformedProcedure Step (MPPS) (Tum calisma parametrelerini bir HIS/RIS

server'a transfer etme)

e Print (Sebekeye bagl tum cihazlardan DICOM uyumlu printer ile dogrudan resim

basabilme)

¢ Off-line Media (DICOM Files)
2.3.Teklif edilen sistemlerin hastanelerin radyoloji servisinde bulunan diger DICOM uyumlu
cihazlara baglantisi ile dijital réntgen cihazlarinin monte edildigi yerde mevcut olan veya ileride
kurulabilecek olan PACS velveya HIS/RIS sistemleri ile baglantisi, tcretsiz garanti slresi
boyunca yiklenici firmaya sorumlulugu altinda olacaktir.
2.4.Sistemde doz alan 6lgim sistemiyle uygun olmali ve doz élgim cihazi (DAP METRE -
DoseArea Product Meter) bulunmalidir. istatiksel veri amaci ile hastanin DICOM dosyasina
almis oldugu doz degeri eklenmeli, monitérize edilebilmeli ve film tizerinde gorilebilmelidir.
2.5.Firmalar teklifleri ile birlikte jeneratér, tip, flat panel dedektorler ve mekanigin bir batin
oldugu ve toplama sistem olmadiginin ispati igin teklif edilen dijital réntgen cihazi igin tek bir
UTS kodu sunarak ispatlamalidir. Teklif edilen dijital réntgen igin tek bir UTS kodu sunamayan
firmalarin teklifi kabul edilmeyecektir.
2.6.Teknik sartname maddelerinde katilimei firmalardan istenilen tam taahhUtnameleri e ihale

olma durumunda yeterlilik bilgisi tablosuna ayri ayri maddeler halinde eklenecek ve ayrica iha|emauatane

sonrasi imzall taahhut eler idareye sunul tir.
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3. VAZGEGILMEZ OZELLIKLER
3.1.Her bir sistem su Unitelerden olusacaktir.
e Flat Panel Dedektor
o Akciger Statifi
e Sabit Hasta Masasi
e Réntgen Tupu ve Statifi
e Otomatik Kolimator
e Rontgen Jeneratdrl
e Is Istasyonu
e Skolyoz Yazilimi ve Skolyoz Cekim Standi

e Aksesuar

(™ 3.2.FLAT PANEL DEDEKTOR
3.2.1. Dijital dedektérsolidstateflat panel tipinde olacak ve dedektor materyali amorf silikon ve
sezyum iyodid tipinde olmalidir (Csl). CCD, GOS veya CR temeli tzerine galisan dedektérler
kabul edilmeyecektir.
3.2.2. Dedektériin aktif gorintileme alani akciger statifinde en az 42x42 cm, masada ise en az
en az 34x42 cm olacaktir. Dedektérler akciger statifinde en az 2860x2860 pikselden, masa da
ise en az 2350x2866 pikselden olusmali, her bir pikselin boyutu en fazla 148 mikrometre
olmalidir. Detektor sisteminde, A/D gevrim islemi en az 16 bit derinliginde olmalidir.
3.2.3. Mobil dedektor ile hareket etmesi sakincall hastalarin sedye ya da tekerlekli sandalye
tizerinden sabit radyografi masasina transferine gerek kalmadan radyografileri alinabilmelidir.
Dedektér yizeysel tasima kapasitesi en az 400 kg olmall veya dedektor yuzeysel tagima
kapasitesi daha az olan dedektérlerde ek olarak tagima kapasitesini arttirabilecek koruyucu
aparat verilmelidir.
3.2.4. Dedektoriin spatial rezoliisyonu en az 2,5 Ip/mm olacaktir.
3.2.5. Ardisik iki ekspojur arasindaki siure en fazla 10 (on) saniye olacaktir. imajin ekrana
gelme siiresi 5 (bes) saniyeyi gegmeyecektir.

~ 3.2.6. Kablosuz dedektoriin DQE degeri en az %65 olacaktir.

3.3. AKCIGER STATIFi

3.3.1. Akciger statifi asagidaki ozelliklere sahip kablosuz veya statife entegre dedektor
olmalidir.

3.3.2. Akciger statifi en az +90/-20 derece motorize veya manuel tilt yapabilmelidir.

3.3.3. Akciger statifi vertikal olarak agagi-yukari dogru hareket ettirildiginde, tip Unitesi vertikal
hareket ederek herhangi bir butona basmadan motorize merkezleyecektir.

3.3.4. Dedektor vertikal konumda iken, dedektoriin merkezinin yere olan mesafesi (en alt
konumda iken) en fazla 28 cm olmali ve vertikal olarak en az 140 cm motorize olarak hareket
edebilmelidir.

3.3.5. Skolyoz cekimi sirasinda tup statifi akciger statifinde vertikal yénde ve masada ise
yanlamasina/uzunlamasina otomatik agi vermek suretiyle ardisik gekimi gergeklestirmelidir.
3.3.6. Akciger statifinin motorize vertikal hareketi akciger statifi Uzerindeki sagda ve solda
bulunan sabit kumanda veya kablosuz kumanda ile kontrol edilebilecektir.

3.3.7. Sistemde bulunan bukinin grid orani en az 10:1 olmali ve cm'de en az 40 cizgi

icermelidir.
3.3.8. Dedektér Unitesinde en az 3 alanli AEC bulunacaktir.
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3.4. SABIT HASTA MASASI

3.4.1. Hasta masasi asagidaki 6zelliklere sahip olacak ve kablosuz dedektér masa haznesine
kolayca takilip ¢ikartilabilecektir.

3.4.2. Hasta masasi genisligi en az 80 cm, boyu ise en az 240 cm olmalidir.

3.4.3. Masa yere sabitlenmis olup 6 (alti) yéne hareketli ve motorize yukseklik ayar olacak,
mobil tipte olmayacaktir.

3.4.4. Masa hareketleri elektromanyetik frenli olacak, masanin asagi/yukari hareketi masanin
yanindaki kablolu kumanda ile veya kablosuz ayak pedall yardimiyla veya masanin altindaki
ayak butonlari (masa alti ayak butonuna sahip firmalar hastalarin ayak butonlarina basma riskini
ortadan kaldiracak énlem alacaktir) yardimiyla yapilabilecektir.

3.4.5. Hasta masas! yiksekligi, en alt konumda iken zemine olan mesafesi en fazla 55 cm
olmali ve yiiksekligi en az 30 cm ayarlanarak zeminden en az 85 cm yukseklige kadar motorize
ayarlanabilmelidir. Masa yuksekliginin degistirimesi durumunda, tup vertikal olarak masa ile
eszamanl hareket ederek SID mesafesini koruyacaktr.

3.4.6. Masa yiizeyinin yanlara dogru hareketi her iki ydnde toplam en az 28 cm, boylamasina
hareketi toplamda en az 96 cm olmalidir.

3.4.7. Masadaki dedektér ile tapiin, kullanicinin herhangi midahalesi olmadan otomatik olarak
eszamanl hareket etmesini saglayacak "tracking” (izleme) 6zelligi bulunacaktir. Dedektorln
masa icerisindeki saga-sola hareketlerini tip takip ederek dedektdrii merkezleyecek ve tup
iinitesinin saga-sola hareketlerini dedektor masa igerisindeki hareket kabiliyeti kadar tup
tinitesini otomatik takip ederek merkezleyecektir. Ayrica masanin asagi/yukari hareketini tup
statifi otomatik olarak SID mesafesini korumalidir. Otomatik takip istenildiginde devre disi
birakilabilmelidir.

3.4.8. Hasta masasinin tasiyabilecegi agirlik kapasitesi en az 295 kg olmalidir.

3.4.9. Hasta masas! tablasinin materyali teklifte belirtilecek ve X-Isin gegirgenligi 1,5 mm Al'dan
az olacaktir.

3.4.10. Masada bulunan dedektér istenildiginde takip cikarilabilecek ve takili oldugu yerde sarj
olabilecektir. Masadaki bukinin genislemesi sayesinde, istenildiginde akciger statifinde kablosuz
dedektér teklif eden firmalarda dedektér masaya takilabilecektir.

3.4.11. Sistemde bulunan bukinin grid orani en az 10:1 olmali ve cm'de en az 40 cizgi
icermelidir.

3.5. RONTGEN TUPU VE STATIFi

m 3.5.1. Réntgen tupl tavanda bir statife monte olmalidir. Tupiin tavan da raylar Uzerindeki
hareketleri, teleskopik hareketleri, tipun dikey ve yatay eksendeki acilanmalari, rotasyon
hareketleri motorize yapilabildigi gibi istenildiginde otomatik pozisyonlar olarak atanip segilmesi
sonucu otomatik pozisyonlarin gerektirdigi konuma tip Unitesi otomatik ve motorize olarak
pozisyonlanabilecektir. Bu otomatik pozisyonlar ayrica kablosuz uzaktan kumandanin bir
diugmesine basip ¢ekmek kosulu ile istedigimiz pozisyona gelmesini saglamalidir. Ayrica tup
tinitesinin hareketleri manuel olarak da ayarlanabilecektir.
3.5.2. Tup hareket sinirlari agagida belirtildigi gibi olmalidir.
3.5.3. Vertikal hareket kabiliyeti: en az 180 cm motorize olmalidir.
3.5.4. Tup merkezinin tavan raylar tzerinde longitudinal (boylamasina) hareket kabiliyeti
toplamda: En az 200 cm motorize olmalidir.
3.5.5. Tup merkezinin tavan raylar Uzerinde transverse (enlemesine) hareket kabiliyeti
toplamda: En az 170 cm motorize olmalidir.
3.5.6. Tup vertikal eksende motorize en az -150°/+180°rotasyon yapacak, tiup kol yatay
eksende ise en az + 120° motorize rotasyon yapabilecektir.
3.5.7. Anod Isi kapasitesi en az 600.000 HU, haube Isi kapasitesi ise en az 2.000.000 HU
olmaldir.
3.5.8. Tip sojutma kapasitesi anot igin en az 140.000 HU/dk olmaldir.
3.5.9. Tupun fokal spotlan kiigik spot i¢in en fazla 0,6 mm, blyd pg'@@\‘ligin en fazla 1,2 mm
olmalldlr.i_::' 1 -
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3.5.10. Tupun kiguk fokus gct en az 40 kW, buyuk fokis guct en az 80 kW olmahdir.

3.5.11. Tup statifinin, hem masa hem de akciger statifinde kullanilabilen dedektérle eszamanli
hareket etmesini saglayacak “tracking” (izleme) ozelligi bulunmalidir. Tup statifi; akciger statifi
icin otomatik olarak pozisyon aldinidiktan sonra akciger statifinin vertikal her hareketini
yukseklik ayarinin degismesi durumunda dahi tip statifi akciger statifini otomatik takip etmeli,
masa icin otomatik pozisyon aldinldiktan sonra tupun manuel ve motorize saga/sola her
hareketini ve ayarinin degismesi durumunda dahi dedektdr otomatik olarak takip etmelidir.
3.5.12. Dedektorin masa icerisinde boylamsal hareketini, tip tavanda boylamsal hareket
ederek masadaki dedektsri merkezleyecektir ve tiptn boylamsal hareketini masa igindeki
dedektor otomatik merkezleyecektir.

3.5.13. Tup statifi herhangi bir konumda iken, kablosuz kumanda ile segilen organ programina
gbre masa, akciger statifi icin pozisyon alinabilmelidir. Bu pozisyonlar tek tusa basip birakmak
kosulu ile tiip; masa ve akciger statifinde bulunan dedektori merkezleyecek sekilde otomatik
olarak pozisyonlanacaktir.

3.5.14. Sistemde hastayi ve cihazi korumak igin glvenlik sistemi bulunmalidir. Sistemde
bulunan giivenlik sistemi; tip statifi tzerinde hassasiyeti ayarlanip agilip, kapatilabilen en az 6
adet sensér veya masa ustiinde tip nitesi igin guvenlik alani olusturulmasi sonucu o bolgede
tup Gnitesinin motorize hareketinin durdurularak sadece manuel kullanima izin vermesi veya
hem masada hem de akciger statifinde kablolu kumada bulunan sistemde tup statifinin herhangi
bir nesneye temas etmesi durumunda hizini yavaslatacak sistem olacaktir veya duzgln
konumlandirma icin tavan raylar boyunca izlenebilir bir kablo ydnetim sistemi bulunmali, ayrica
kolimatér alt kismi kaucuk malzeme kapli olmasi sayesinde de darbeden korunabilir olmalidir.
Yukaridaki hususlarin ispatlanmasi igin firmalar kabul ettikleri 6zellik ile ilgili taahhitte bulunarak
komisyona sunacaklardir. Taahhtt sunmayan firmalarin teklifleri kabul edilmeyecektir.

3.515. SID mesafesi en az 115 cm — 180 cm arasinda organ programina gore otomatik ve
manuel ayarlanabilir oimalidir.

3.516. Sistemde kullanilan kablosuz uzaktan kumada ile en az tuptn yatay eksendeki
hareketleri, masa ve statif asagi/yukar hareketleri, otomatik programlar ve kolimatér 1s1g1 dahil
ayarlari yapilabilmelidir. Ayrica kablosuz uzaktan kumada tzerindeki park pozisyonuna ait 6zel
P butonu sayesinde tek dugmeye basip gekmek kosulu ile sistemin otomatik park pozisyonunu
yapabilmesi saglanmalidir. Kablosuz uzaktan kumada Uzerindeki diger otomatik pozisyonlar
degistirilerek otomatik park pozisyon 6zelligi atanabilen sistemler kabul edilmeyecektir. Bu
hususun ispatlanmasi igin firmalar kablosuz uzaktan kumada ve Uzerindeki fonksiyon
 butonlarini gésteren resim, katalog vb. tizerinde isaretleyerek ispatlayacaktir.

3.6. OTOMATIK KOLIMATOR

3.6.1. Sistemde goruntileme alanini sinirlayan otomatik kolimator bulunmaktadir. Kolimatorde
0,1-0,2 bakir filtreleme mevcuttur. Sistemde lazerli merkezleme diizenedi ve zaman ayarl alan
aydinlatici bulunmaktadir.

3.6.2. Flat panel dedektér alani istenilen tetkik alani dogrultusunda kolime edilerek
ayarlanabilmelidir. Kolimatér yaprak ayarlari, kolimatér alan aydinlatma ayarlari ayrica kablosuz
uzaktan kumanda yardimi ile de yapilabilecektir.

3.6.3. Secilen organ programina goére kolimator yapraklarinin genigligi otomatik ve manuel
ayarlanabilmelidir.

3.6.4. Tup uUnitesi Uzerinde renkli dokunmatik ekran bulunacak ve ekrandan SID ve tup
agllandirmasi, x ray parametreleri gosterimi, yardim butonu, imaj gorintuleme ve organ
programi segimi yapilabilmelidir. Tup Unitesi Uzerindeki géruntuler tip rotasyonuna gore
otomatik olarak zemine paralel konumlanacaktir.




3.7. RONTGEN JENERATORU
3.7.1. Jenerator Turkiye Cumhuriyeti elektrik sebekesi voltaji ve frekansina uygun c¢alismaldir.
Sistemin voltaj toleransi + %10 olmaldir.
3.7.2. Jeneratér en az 80 kW gucinde olmali, yiksek frekans teknigiyle caligmalidir. 100kV
degerinde en az 800 mA akim degerine ulasiimalidir. Réntgen jeneratori yliksek frekans teknigi
ile en az 100 kHz frekansla galisan, mikro islemci kontrollu bir sistem olmahdir.
3.7.3. Radyografi degerleri en az asagidaki araliklarda ayarlanabilmelidir;

. kV : 40-150 kV arasinda

o mA : 10-1000 mA arasinda

® mAs degeri : 0,5- 800 mAs arasinda

. Radyografi stiresi: 0,002-2 saniye arasinda ayarlanabilmedir.
3.7.4. Sistemde radyografi igin 3 iyonlu AEC (auto matic exposure control) olmalidir. lyon
alanini ayri ayr etkinlestirilebilmelidir. Spot radyografi esnasinda, optimal kV, mA degerlerini
veya minimum ekspojur zamanini organ programina gore otomatik olarak ve manuel olarak
ayarlayabilmelidir.
3.7.5. Sistemde organ programlari yiklu olmali, istege bagl olarak ¢ekim programlarindaki
parametreler otomatik ve istenilen degerler ayarlanarak da kullanilabilmelidir. Radyografi
' degerlerinin ayarlanabildigi ayri bir jenerator kontrol konsolu olmamali ve jeneratér konsolu is

istasyonuna entegre olmali ve ayarlar tek bir ekrandan, is istasyonundan yapiimaldir.

3.7.6. Sistemde kullanim hatalarini ve arizalari otomatik tespit eden programlar bulunmalidir.

3.8. iSISTASYONU

3.8.1. is istasyonundan menu segimi, kV, mA veya mAs parametreleri, organ programiari
secilerek sutlama igin hazirlik yapilmaldir. is istasyonunda hasta kayit islemleri, jenerator
parametreleri ve imaj gériintiileme post-prossessing islemleri monitdr Uizerinden yapilabilmelidir.
Radyografi degerlerinin ayarlanabildigi ayr bir jenerator kontrol konsolu olmamali ve jenerator
konsolu is istasyonuna entegre olmali ve ayarlar tek bir ekrandan, is istasyonundan yapiimalidir.
3.8.2. Is istasyonunda bulunan en az 6 adet organ programlarindan herhangi biri otomatik
program olarak atanmasi durumunda otomatik programinin ve organ programlarinin gerektirdigi
pozisyon (Akciger statifi ve sabit masall cekim) tup agisi, SID mesafesi, gibi pozisyonlar
otomatik ve motorize bir sekilde sistem tarafindan yapilacaktir. Otomatik pozisyonlama iglemi
organ programi segildikten sonra kablosuz uzaktan kumanda Uzerindeki tek bir tusa basip
cekmek istedigimiz pozisyona gelmesi igin yeterli olacaktir.

3.8.3. Cekim sonrasinda post prossessing islemleri gergeklestiriimelidir:

is istasyonu yaziim paketinde parlaklik ayari, kontrast ayari, flip/rotate ve manuel shutter
azellikleri ile reset fonksiyonu ve post processing islemleri yapilabilecektir. Sistem asagidaki
imaj isleme fonksiyonlarini icermelidir:

Multi-Image Display (Ekranda ¢oklu imaj gosterimi)
Zoom/Pan (Gérintil buyitme ve kaydirma)
Black andwhiteinversion (Siyah/Beyaz dénusumi)
Upanddown, rightandleftrotation(Yukari/Asagi, Sag/Sol dénusum)
Window/Level (Otomatik ve manuel pencereleme)
Annotasyon kaydi

e Sag/sol isaretleme
3.8.4. Hasta tanimlama esnasinda yanlis segilen gekim parametreleri is istasyonu konsolunda
diizeltilebilmelidir. Radyografi degerlerinin ayarlanabildigi ayr bir jenerator kontrol konsolu
olmamall ve jeneratér konsolu is istasyonuna entegre olmali ve ayarlar tek bir ekrandan, is
istasyonundan yapilmalidir.
3.8.5. Is istasyonundan ekspojur igin gerekli ayarlamalar yapilabilmeli ve ekspojur verileri
izlenebilmelidir. Radyografi degerlgjnin ayarlanabildigi ayr bir jenerator kontrol konsolu
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olmamali ve jeneratér konsolu is istasyonuna entegre olmali ve ayarlar tek bir ekrandan, is
istasyonundan yapiimalidir.
3.8.6. Goruntulerdeki netligin saglanabilmesi igin kenar kontrasti artirillabilmelidir. Sistemde
organ programlari yukli olmalidir.
3.8.7. Sistem gorintiyu net hale getirmek igin tizerinde olusan dijital gurtlti etkisini (noise) ve
graniler etkiyi azaltabilmelidir.
3.8.8. Sistemde tek goruntide dusik ve yuksek dansiteli olusumlarin gérilebilmesini saglayan
doku esitleme yazilimi bulunacak, window/level ayarlamasi disinda, yumusak doku ve kemik
dokuyu ayni anda gosterebilecek ayarlamalara sahip olmalidir. Is istasyonu yaziliminda,
inceleme yapilan organa gére bu imaj igleme algoritmalari ayarl olmali, operatoriin mentiden
sectigi organa gére otomatik galismalidir.
3.8.9. is istasyonundan hasta demografik bilgileri girisi otomatik olarak mevcut HIS/RIS
sisteminden temin edilebilecedi gibi bu istasyondan manuel olarak da kullanici tarafindan
girilebilmelidir.
3.8.10. Is istasyonun da kayith tim hastalar bir liste halinde goérintilenebilmeli ve listede hasta
adi, numarasi, dogum tarihi, tetkik, modalite, ¢ekimi yapacak teknisyen adi, tetkiki isteyen
doktor adi gibi bilgiler girilebilmeli ve gérulebilmelidir. Liste ayrica tetkikleri de seriler bazinda
gruplayarak gosterebilmelidir.
3.8.11. Sistemin kontrolii, klavye, mouse ve ekrandan olusan bilgisayar tabanl sistemden
yapilacak ve parametreler konsoldaki ekranda goruntilenecektir. Dijital Gnite, goruntu tzerine
gerekli olan her turli calismaya izin verecek olan acquisition workstation, klavye, mouse,
sutlama butonu ve en az19inch renkli LCD monitorden olusan bilgisayar tabanl sistemden
yapilacak ve parametreler konsoldaki ekranda goriintiilenecek ve jenerator kontrol konsolu
olmamalidir.
3.8.12. Sistemin bilgisayar donanimi en az; harddisk kapasitesi 1 TB veya en az 3000 imaj
olacak, Islemci Intel® Xeon® Processor (3.60 GHz, 10 MB) veya Windows 7 Pro ve RAM
kapasitesi en az 8 GB olacaktir.
3.8.13. Is istasyonunda film basim iglemleri sirasinda yon bildiren R/L ve text yazilabilmelidir.
3.8.14. Sistemde tek filme gérunti kisittamasi olmadan birden fazla goruntu basilabilmelidir.
1:1, 2:1(yatay ve dusey), 4:1 veya 2:2 formatlarinda lazer kameraya goériinti gonderilebilecektir.
istenilen boyutlarda gekilen géruntiiler, istenilen kareye istenilen resim segilerek basilabilmelidir.
3.8.15. Dijital Unitede depolama veya yedekleme; sisteme entegre CD/DVD, USB medya
yaziciyla yapilabilmelidir. DICOM formatindaki viewer ile birlikte CD/DVD, USB'ye kaydedilmis
 gorintiler herhangi bir PC'de (Windows ortaminda) 6zel bir programa gerek duymadan
CD/DVD ve USB okuyucusunda agilip incelenebilmeli ve gorintuler Uzerinden dlgiim iglemi,
dansite, kontrast gibi proses islemleri yapilabilmelidir.
3.8.16. Alima konu olan cihaz dijital radyografi cihazi olmasi, sistemin yuksek performansta
calisabilmesi ve uyumlulugu igin teklif edilen cihazin mekanigi ile; sistemde bulunan flat panel
dedektor, kolimatér ve is istasyonunda bulunan yazilimlar (isletim sistemi harig) veya sistemde
kullanilan x-ray tiipi, jenerator ayni Ureticisi tarafindan uretilmis cihazin mekanigi ile ayni marka
olmalidir. Bu hususun ispatlanmasi igin firmalar tarafindan beyan edilerek ihale komisyonuna
sunulacaktir. Firmalar tarafindan yerli mal cihaz teklif edilmesi durumunda yukaridaki bahsi
gecen sistemlerle ilgili ayrn ayri yerli tretim belgelerini sunmak zorundadir.
3.8.17. Sistemle ayni marka olan yazilim veya bu yazilim ureticiye ait lisansl triini sayesinde
uzaktan baglanabilmeli yaziima ve donanima uzaktan erisilerek gercek zamanl kullanim
bilgilerine ulasilabilmelidir. Bu iglem igin gerekli donanimi ticretsiz bir sekilde kurmali ve galigir
bir sekilde teslim etmelidir. Ayrica bu yazilim firmanin lisansli trind oldugu tercime noter onayli
orijinal dokiimanlari ile belgelenecektir. Bu Unite Ureticinin genel kontrol noktasindan
denetlenebilen bir sistem olacak ve bu baglantiya disaridan baska bir erisim mumkun
olamayacaktir. Firmalar tarafindan yerli mal cihaz teklif edilmesi durumunda yukaridaki bahsi
gecen yazilimla ilgili olarak yerli Gretim belgelerini sunimak zorundadir.
3.8.18. Teklif edilen sistemlerde hastay! ekstra radyasyona maruz birakmadan ozel yazilm =
sayesinde, Ustin imaj isleme teknikleri Lglllallarak grafilerde kemik dokunun akcigqg\ﬁ\;&\\»"\
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goruntisiunden gikartiimasini saglayarak diyagnostik olarak akciger grafilerinin incelenmesi
sonucu nodillerin tespit oranini arttiran Bone Suppression Image (BS) veya ClearRead Bone
Suppression yazilimlar veya cihaz iireticisi ile ayni marka Dual Energy yaziim (DE- &zelligi
cekim fonksiyonlarindan aktif hale getirimesi sonucu yuksek-disuk enerjili kVp kullanarak
kemik yapisi, yumusak doku ve standart olmak Uzere en az 3 goruntt elde edilerek bu
goruntiler tizerinde substraksiyonu yapiimasini saglayan cihaz dreticisi ile ayni marka yazilim)
ozelligi ileride istenildiginde Ucreti mukabili sisteme eklenebilmelidir. Sisteme eklenebilen
yukarida bahsi gegen (BS, ClearRead, Dual Energy) 6zel yazilimlarin tam ismiyle akciger
goruntilerinde nodiillerin (leke karakteristiklerin) tespit edildigine dair yapiimis calismalari ve
sonuglar iceren makale veya yayinlar tercume edilmis hali ile ihale dosyasinda sunularak
ispatlanacaktir. Firmalar tarafindan yerli mali cihaz teklif edilmesi durumunda yukaridaki bahsi
gegen 6zel yazilimlara ait ayrica yerli Gretim belgelerini sunmak zorundadir.
3.8.19. Sistemdeki doz alan &lgiim sistemi sayesinde kullanici cekilen hastalarin doz
raporlamasina kolaylikla ulagabilmektedir.
3.8.20. Teklif edilecek sistemlerde asagida belirtilen 6zelliklerden en az bir tanesi bulunmalidir.
Firmalar kabul ettikleri maddelerin teklif ettikleri sistemlerinde oldugunu kataloglarinda gosterip
ayrica taahhiitnamelerini ihale dosyasinda sunularak ispatlayacaktir.

™ 3.8.20.1. Wireless detektdriin buki disinda kablosuz olarak kullanildigi durumlarda dedektore
verilen acilar, hassas konumlandirma yazilimi ile sistem tarafindan algilanarak tip statifi
iizerindeki ekranda detektdre verilen her iki kenar agilari gorintilenebilmeli ve tip statifi
algilanan agiya getirilerek dogru merkezlenebilmelidir.
3.8.20.2. Sistemin akgiger statifinde dikey/vertikal olarak ve sabit hasta masasinda
yatay/horizontal dijital tomosentez yapabilmesini saglayan (VolumeRAD veya T-smart) ozellik
bulunmaldir. Bu ozellik hastanin diisiik dozda 20,40,60 kesitli géruntuleri alinabilmelidir,
tomosentez ¢ekim siresi her pozisyon igin en fazla 11 saniye olmalidir. Ayrica sistemde
kullanilan kablosuz en az iki dedektorde kolay taginmasi amaciyla dedektor Gzerinde en az iki
adet tagima kulpu bulunmalidir.
3.8.20.3. Sistemde bulunan cihazla ayni marka x ray tuptn kigik ve buylk her iki odak
noktalar ayni anda kullanarak otomatik olarak en uygun goruntu elde edilmesine imkan veren
Vario Focus 6zelligi bulunmalidir. Bu sayede mikemmel gérinti ¢ozunurlugu saglanabildigi gibi
tip émrinin uzatilmasi da saglanabilmelidir.
3.8.20.4. Sistemde seri radyografiye sayesinde hastalarin akciger hareketlerini kontrol etmek
icin sine déngl seklinde sirali géruntuler elde edilerek dinamik bilgi ile daha kesin bir taniya

.~ yardimei olabilen dinamik dijital radyografi dzelligi bulunmaldir.

3.9. SKOLYOZ YAZILIMI VE SKOLYOZ GEKIM STANDI

3.9.1. Teklif edilen cihazda skolyoz gekimi igin omurganin tek bir imaj halinde gorulebilmesi igin
sistemde en az 3 ardisik gekimin tek bir imaj olarak ekranda gorilebilmesine sahip "otostiching”
yazilimi ve donanimi akciger statifinde ve masada bulunacaktir.

3.9.2. Operatérin konsoldan ilgili programi segmesi ile tip Unitesi; segilen programa gore
akciger statifindeki ve masadaki dedektor igin otomatik pozisyonlanacak, lazer sayesinde Ust ve
alt konum saptama alanlari onaylandiktan sonra sutlama sonrasi otomatik tiipe agi vererek
ardisik ve yine motorize olarak, en az 3 parca da cekim yapabilecektir. Bu iglem sirasinda
teknisyenin sistemi ilk pozisyonlandirmasi ve sutlama butonuna basmasi diginda bir
mudahalesi olmadan skolyoz ¢ekimi yapilabilmelidir.

3.9.3. Alinan imajlar teknisyenin herhangi bir midahalesi olmadan sistem de bulunan yazilim
sayesinde otomatik olarak birlestirilecektir.

3.9.4. Skolyoz cekiminde hastayi sabit tutma ve gerekli olgimlerin yapilabilmesi igin tekerlekleri
kilitlenebilir skolyoz cekim standi ile birlikte kursun cetvel verilecektir.

3.10. AKSESUARLAR o
3.10.1. Cekilen imajin kaydedilmesi ve bilgisayar sisteminin voltaj dalgalanmalarina ve elektr\lh‘b;{;\@
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verilecektir.

3.10.2. Sistem ile birlikte en az 0.5 mm kalinlikta kursun es deger korumali tek parga énden girt
toplam 3 (i) adet kursun onlik ve toplam 3 (i¢) adet boyunluk ucretsiz olarak verilmelidir.
3.10.3. Cekilen imajin kaydediimesi ve bilgisayar sisteminin voltaj dalgalanmalarina ve elektrik
kesintilerine karsi korumak igin en az 10 dakika destek verebilecek gug kaynag: (UPS)
verilecektir.

4. ISTENEN DOKUMANLAR

4.1 Satici firma teklifi ile birlikte cihazin tibbi ve teknik ézelliklerini gérilebilecedi orijinal teknik
dokumanlari vermelidir.

4.2. Ayrica 1 adet Turkge kullanim kilavuzu verilecektir.

4.3. Sistemin NDK'dan (Nikleer Diizenleme Kurumu) ruhsat alinmasi icin gerekli her turlt
lisanslama islemleri ile ticretleri firma tarafindan saglanacaktir.

5. TEKNIK SERVIS, GARANTI VE YEDEK PARCA:
M 5.1. Cihaz en az 2 (iki) yil garantili olacak ve bu garanti tretici ve Turkiye temsilcisi tarafindan
ayr ayri verilecektir. Garanti stiresince imalat, montaj, malzeme ve iscilik hatalarini satici veya
servis verecek temsilci firma giderecek ve duzeltilemeyen hatali pargalar yenileri ile
degistirilecektir. Garanti suresince bakim, onarm ve yedek pargadan higbir lcret talep
edilmeyecektir. Garanti siresi igerisinde ariza bildiriminden sonra mesai gun ve saatleri
dahilinde en gec 48 (kirk sekiz) saat iginde cihaza mudahale edilecek ve yedek parcga
gerekmesi durumunda resmi kurumlarca ithalati kisith yada ézel izne tabi durumlar diginda
(Firmalar bu durumu belgeleyecektir) en geg¢ 10 (on) is gln( icinde butin fonksiyonlariyla
calistirilacaktir. Cihaza garanti stresi boyunca yillik %95 uptime garantisi verilecektir. Cihaza
tamamiyla hasta alinamamasi durumunda cihaz down sayilacaktir. %5 lik down slrenin
asiimasi durumunda asilan her ig gunu igin cihazin garantisi bir is gunu uzatilacaktir. Uzatilan
garanti stiresi 30 gun ile sinirli olacaktir.
5.2. Uretici veya Tirkiye temsilcisi firma garanti bitiminden sonra en az 8 (sekiz) yil sureyle
ticreti mukabilinde yedek parga saglayacaktir.
53 Firmalar teklifleri ile birlikte ticretsiz garanti siiresi bitiminden itibaren ileriye donik doviz
bazinda yillik parga dahil (dedektor ve tup harig) ve parga harig bakim tekliflerini beyan olarak
sunacaklardir.
5.4. Firmalar yedek parga fiyat listesini doviz bazinda cihaz teslimatinda klinige sunulacaktir.

6. KABUL VE MUAYEHANE:

6.1. Cihazin kabul ve muayenesi idarece belirlenecek komisyon tarafindan yapilacaktir. Kontrol
ve muayenede, sartnamede istenilen ve teklifte belirtilen tim ozelliklerin uygunlugu kontrol
edilecektir. Ayrica yedek parga, aksesuar ve sarf malzemelerinin kontrol ve sayimi yapilacaktir.
6.2. Kabul ve muayene sirasinda firmalardan cihazin teknik ozellikleri ve performansina iligkin
testlerin yapiimasi istenildiginde gerekli personel ve duzenegi firmalar Ucretsiz olarak
saglayacaktir. Kabul ve muayenede olusabilecek kaza ve hasarlarda satici firma sorumludur.

7. MONTAJ VE DIGER ISLEMLER: X
7.1. Satici firma cihazlar icretsiz olarak monte edecek ve tim malzeme ve aksesyarlari ileﬁ\e“;‘b@;
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a) Sistem cihaz s6zlesmesi yapildiktan sonra en ge¢ 90 giin igerisinde teslim edilecektir.
b) Cihazin kurulacagi odada agagidaki oda ile ilgili yapilacak iglemler sorumlu yetkili kisiden
goris alinarak firma tarafindan eksiksiz ve cretsiz tamamlanacaktir.

1. Réntgen odasindaki tavan yenileme, isiklandirma, boya, badana, kanal kablolama
islemleri Ucretsiz yapilacaktir. Mevcut olan hasta soyunma kabinin icine aski ve i1siklandirma
yapilacaktir.

2. Réntgen odasi iginde sedyenin cihaz masasina ve statife carpma riskini ortadan
kaldirmak igin her iki tarafa uygun mesafede ve uzunlukta saglam zeminden koruma bariyeri
monte edilecektir.

3. Rontgen odasindaki hasta sedyesinin girisinin yapildigi kapiya sedyenin garpma,
surtinmeden dolay! zarar vermesini engelleyen uygun geniglikte ve kalinlikta sedyenin girisini
engellemeyecek sekilde koruma bariyeri monte edilecektir.

4. Kumanda kontrol odasinda hasta ¢agirma mikrofonu ve réntgen odasi kapi digina x 1sini
kapi Ust gostergesi kurulumu yapilacaktir.

5. Kumanda konsolu/is istasyonunun kurulacagi 1 adet masa ve tekerleri tzerinde hareketli
2 (iki) adet sandalye, UPS ve bilgisayar kasasi igin tekerlekli tagiyici firma tarafindan Ucretsiz
olarak temin edilecektir.

6. Firmalar ihale éncesinde sorumlu yetkili kisiden, sorumlu teknisyenden firmalar odays
gordiklerini ve yukarnda yapilmasi istenen islemleri eksiksiz tamamlayacaklarini iceren
taahhiitnamelerini imzalayip ihale dosyasinda teslim edilecek ve e ihale olma durumunda ihale
éncesi ayrica yeterlilik bilgisi tablosuna b) maddesinin tamamini iceren taahhttname seklinde
yazi ekleyeceklerdir.

™

8. EGITIM:

ihaleyi alan firma, cihazin kullanimi, bakimi ve olas arizalarin gideriimesi ile kalibrasyonuna
iliskin kendi egitilmis personeli tarafindan idarenin belirleyecedi en az 2 (iki) elemana en az 2
(bir) giin Ucretsiz egitim verecektir.

9. TEKLIFLERIN HAZIRLANMASI:

9.1. Teklif veren firmalar sartname maddelerine ayri ayri ve Turkge olarak sartnamedeki siraya

gore cevap vereceklerdir. Bu cevaplar * ................... ot 11, Ry, model
P cihazi teklifimizin Sartnameye Uygunluk Belgesi” baslgi altinda teklif veren firmanin

antetli kagidina yazilmis ve yetkili kisi tarafindan imzalanmis ve katalogda madde madde

isaretienmis olmalidir. Bu cevaplar orijinal dokimanlari ile karsilastirildiginda herhangi bir

farklilik bulunursa firma degerlendirme digi birakilacaktir.

9.2. Sartnameye Uygunluk Belgesi hazirlamayan ve sartnamede istenilen teknik ozellikleri

saglamayan firma teklifleri reddedilecektir.

9.3 isteklilerin teklif ettikleri urin T.C. Saglk Bakanhgrnin belirledigi 93/42/EEC MDD,

90/385/EEC AIMDD ve 98/79/EC IVDD kapsaminda ise, saglik bakanligi tarafindan onaylanmisg

UTS koduna ve UTS den alinmis firma/bayi koduna sahip oldugunu gosterir belgeleri ihale

dosyasinda teklifi ile birlikte sunmalidir.

9.4. Teklifleri degerlendirme komisyonu gerekli gérdugd hallerde demonstrasyon isteyebilir.

Firmalar demonstrasyonu nasil ve hangi sartlarda saglayacaklarini bildireceklerdir.

Demostrasyonda teknik sartnamede belirtilen ozellikleri gosteremeyen, uygunsuz bulunan

cihazlar reddedilecektir.

9.5. Bu sartnamede belirtiimeyen hukumler konusunda idari sartname hukimleri gegerlidir.
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